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Instructions destinées aux candidats

	y Ne retournez pas cette épreuve avant d’y être autorisé(e).
	y Un exemplaire non annoté de l’étude de cas d’informatique est nécessaire pour cette 

épreuve.
	y Lisez attentivement l’étude de cas.
	y Répondez à toutes les questions.
	y Le nombre maximum de points pour cette épreuve d’examen est de [30 points].
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Répondez à toutes les questions.

1. (a)   Définissez le terme vision par ordinateur. [2]

(b) Décrivez la manière dont le processeur d’un robot de sauvetage utilise un capteur 
odométrique pour déterminer la distance parcourue par le robot. [2]

2. (a)   Il est possible d’utiliser l’estimation de pose pour décrire la configuration des parties 
d’un corps humain dans le but de mener des opérations de sauvetage.

Décrivez les difficultés associées à l’estimation de pose lorsqu’il y a occultation d’objet. [4]

(b) L’informatique de périphérie est une méthode de traitement et de stockage de données.

Expliquez pourquoi les robots de sauvetage pourraient utiliser l’informatique  
de périphérie. [4]

3. Les opérations de sauvetage lors de catastrophes se confrontent à de nombreux enjeux 
éthiques. Cette situation est rendue complexe par l’utilisation des robots de sauvetage  
et de l’apprentissage automatique. Parmi les critères éthiques, on trouve l’équité et la  
non-discrimination.

Les robots utilisent des algorithmes d’apprentissage automatique pour décider l’ordre dans 
lequel ils viennent en aide aux victimes. Une forme de préjugé peut avoir lieu délibérément 
ou par inadvertance : le programmeur ou la programmeuse a fait un choix conscient ou 
l’algorithme d’apprentissage automatique prend ses propres décisions.

Expliquez les aspects de l’équité et de la non-discrimination à prendre en considération lors 
de la programmation d’un robot qui décidera laquelle des victimes il doit secourir en premier. [6]

4. Les algorithmes vSLAM sont conçus pour fonctionner dans les environnements GPS 
dégradés ou privés d’accès GPS. Dans ceux-ci, les équipes de sauvetage ne peuvent 
pas se fier à la géolocalisation GPS.

BotPro sollicite votre avis concernant l’efficacité des robots de sauvetage sur lesquels 
sont installés des algorithmes vSLAM lorsqu’ils cherchent des personnes blessées ou 
inconscientes en situation d’urgence, par exemple un incendie dans une usine. Dans de 
tels cas, le facteur temps est essentiel.

Évaluez l’efficacité des robots utilisant les algorithmes vSLAM pour trouver les victimes 
dans un délai approprié. [12]

 




